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Unbemannte Missionen, die vor Ort planetare Objekte (Planeten, Monde, etc.) er-
kunden, haben besondere Anforderungen an die Verarbeitung von Bilddaten hin-
sichtlich Qualitat und Zeitverhalten bei ihrer Prozessierung und der Prdasentation
von Ergebnissen. Im Projekt PRoVisG wird diese Bildverarbeitung optimiert.

Planetare Missionen werden in Europa
von verschiedenen Konsortien abge-
deckt, deren verwendete Robotik-Kom-
ponenten allesamt Unterstiitzung durch
maschinelles Sehen bendgtigen. Die Pro-
zessierung und Prdsentation von Bild-
daten und die Qualitdt der Ergebnisse
miissen auf hohem Niveau stattfinden,
um kiinftige Operationen effizienter zu
planen und die limitierte Lebenszeit
der Roboter optimal zu nutzen. Dazu ist
es notwendig die EU-Expertise zu biin-
deln.

PRoVisG beschéftigt sich mit der Ent-
wicklung verbesserter Prozessierung
und Prdsentation existierender und
kiinftiger Bilddaten solcher Missionen,

um so den Nutzen fiir Forschung, Tech-
nologie und Ausbildung zu maximie-
ren.

Der Austausch von Algorithmen und
Methoden wird fiir alle Stadien der
Entwicklung und Durchfiihrung von
Weltraum-Missionen erleichtert, indem
Werkzeuge allgemein verfiighar ge-
macht werden, die den EU State-of-the-
art des maschinellen Sehens fiir diese
Anwendung reprasentieren.

Ein wichtiges Ergebnis ist ein web-
basiertes Geo-Informationssystem,
das die erarbeiteten Prozessschritte
ansteuert und die Visualisierung von
Kontext, Geschichte, Meta-Daten und
bildbasierten Produkten kompletter

planetarer Roboter-Missionen erlaubt.
Der Benutzer erhalt auf einen Blick In-
formationen, wo Daten aufgenommen
wurden, von welchen Messstationen,
mit welcher Abdeckung und mittels wel-
cher Instrumente — im rdumlichen und
zeitlichen Kontext zu den Auswerte-Re-
sultaten und abgeleiteten Produkten.
Die Einbeziehung der bildbasierten Na-
vigation an Bord der involvierten Vehi-
kel stellt sicher, dass das Projekt auch
der Gemeinsam- und Gegenseitigkeiten
zwischen,,On-Board“ und,,On-Ground*
Bildverarbeitung gewahr ist.

Zur Demonstration wird ein reprdsen-
tativer Teil der US Mars Exploration
Rover (MER) Bilder automatisch zu 2D
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und 3D Datenprodukten verarbeitet,
wie Geldndemodelle, Panoramabilder,
Entfernungsbilder und andere essen-
zielle bildbasierte Ergebnisse. Rover
und Aerobot-Versuchsanordnungen bei
den teilnehmenden Institutionen wer-
den zur Verifizierung und Demonstrati-
on der Methoden verwendet, die weit
tiber das hinaus gehen werden, was
zurzeit bei den NASA MER und derzeit
angepeilten ESA- und NASA Missionen
verfiigbar ist.

Die Demonstrationen werden in Ex-
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perimentierfeldern und Feldtest-Kam-
pagnen in reprasentativer Umgebung
durchgefiihrt. Eine Sommerschule ist
dem finalen Test angeschlossen. Um
die Anforderungen zu dokumentieren
und die Resultate fiir die europdische
Wissenschaft zu maximieren, werden
Referenz-Datensdtze offentlich zugang-
lich gemacht. Relevante Institutionen
konnen den Test und den Vergleich ih-
rer Prozessier-Algorithmen auf Wettbe-
werb-Basis durchfiihren. Die Ergebnisse
werden mit Unterstiitzung von PRoVisG

Fotos: ESA, beigestellt

auf spezialisierten Workshops prasen-
tiert, inklusive einer systematischen
Evaluierung durch Teilnehmerinnen des
PRoVisG Konsortiums.

Die Expertise von Joanneum Research
(R), wie digitale Bildverarbeitung, Ste-
reophotogrammetrie und Navigation
aus Bildern beruht auf der Koordination
der 3D Vision fiir die Panorama-Kamera
der ESA ExoMars Mission 2015, sowie
der erfolgreichen Umsetzung industriel-
ler Anwendungen.
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